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MICROINTERRUPTOR
MINIATURA DE PRESIC HARTMANN

Serle 107 1COM —O/cé: l’\\l‘ii
10 Amps a 125/250 Volts A.C. 0.5 Amps a 125 Volts D.C.

Fuerza Accionadora: Es la fuerza que debe aplicarse sobre el actuador, para llevarlo de la posicion libre a la posicion operativa.

Pre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicidn libre y su posicion operativa.

Posicion Libre: Es la posicion del actuador, cuando no se le aplica ninguna fuerza externa.

Posicién Operativa : Es la posicion del actuador, cuando se acciona el mecanismo interno.

Recorrido Diferencial : Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y la posicion del actuador, cuando el mecanismo
interno regresa a su posicion de reposo.

Sobre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y el final de su camino permitido.

&2 25 29

—ﬂ__ £x9.0
— e 32.0 7_,.-—'.: 52.0 -t
] 1 | 1 —_—
Unidad 107-001 107-003 107-022 107-024
340 Max
Pre- Recorrldo 1.4 Max 3.7 Max 6.0 Max
17.9 Max 34.5+-0.6 26.0+-1.0

Posicion Operativa 16.9+-0.4 28.0a35.0 22.0+-0.6 220+-1.0
Recorrido Diferencial

Sobre- Recorrldo 7 8 Min

1 5 Min 0 Min

_ 1 PalancaAustable @ 1 |

M 10X 0.75
_ 290 &gq “less T 20 - -
— = \ 130.0
g— ja : Tﬁ‘&
— ExtensiUn de
Alambre
Unidad 107-025 107-063 107-106 107-111
340 Max
Pre- Recorrldo 3.7 Max 1.4 Max 25.0 Max
33.0+-0.6 31.9 Max Ajustable 41.0+-25
Posicion Operativa 30.5+-0.6 30.0+-0.5 19.0a27.0 21.0+-25
Recorrido Diferencial

45M|n 20M|n 120M|n

Palanca Ajustable Palanca con alambre

Sobre- Recorrido

Observaciones _ I

30 290 - — 200 __ g0 T

Sentido de 4
Accionamiento ¥ --,:'

2 170 |
Unidad 107-132 7 350
60
Pre- Recorrldo 42Max
@
Posmon Oeratlva 28.0a35.0 19.0a27.0 385+ 06
Sobre- Recorrido 45M|n +—]

_ 2 Polos 2Tiros 2 Polos 2Tiros L
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MICROINTERRUPTOR
MINIATURA DE PRESIC HARTMANN

1 O N2
Serle 115 1com —O~ O— Nad
15 Amps a 125/250 Volts A.C. 0.5 Amps a 125 Volts D.C.

Fuerza Accionadora: Es la fuerza que debe aplicarse sobre el actuador, para llevarlo de la posicion libre a la posicion operativa.

Pre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion libre y su posicion operativa.

Posicion Libre: Es la posicion del actuador, cuando no se le aplica ninguna fuerza externa.

Posicidn Operativa : Es la posicion del actuador, cuando se acciona el mecanismo interno.

Recorrido Diferencial : Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y la posicion del actuador, cuando el mecanismo
interno regresa a su posicion de reposo.

Sobre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y el final de su camino permitido.

]

150.0 —

- 05 385 e
— 1= . =1
Unidad 115-001 115-004 115-005 115-007
340 Max 105 Max
Pre- Recorrldo 1.3 Max 3.2 Max 3.4 Max
18.5+-0.4 28.0 +-0.6 345+-0.6

Posicién Operativa 18.0+-0.4 26.0+-0.6 325+-0.6 20.0 2 50.0
Recorrido Diferencial

Sobre- Recorrldo 0 7 Min 4 5 Min 4, 0 Max
_ 1 1 [ Palancacon alambre
}2(7.0
633" [118 B _48.3""'_}_39-_0

@
e A

Unidad 115-022 115-027 115-052 115-046
100 Max 340 Max 105 Max

1.5 Max

Pre- Recorndo

270+ 07 38.0 +- 0.5
2.0229.0 255 +-0.7 37.5+-0.5 21.5236.0

Posicién Operativa
Recorrido Diferencial
3.5 Min

Sobre- Recorrido 1.2 Min

Observaciones _ Palanca ajustable Palancatipotecla | W Palanca ajustable

Z10 -
Rodillo de . 483 ;er 9.0

Acero
A 105x3.0 \ Q
\

M12X1 |

i —

Unidad 115-058 115-059 115-074 115-083
340 Max 340 Max 340 Max

1.5 Max

48.0+-0.5 50.0 + - 0.5 50.0 +- 0.5 37.0+-0.7
495+ -0.5 495+-0.5 34.0+-0.7

3.5 Min

1.5 Max

Pre- Recorndo 1.5 Max 5.0 Max

Posicion Operativa 475+-0.5
Recorrido Diferencial
Sobre- Recorrido 3 5 Min 3.5 Min 5.0 Min

Rodillo metdlico Rodillo metélico

Observaciones _

1 Sellados contra humedad y polvo.
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MICROINTERRUPTOR
MINIATURA DE PRESIC HARTMANN

Serie 115 veon—0” o s

15 Amps a 125/250 Volts A.C. 0.5 Amps a 125 Volts D.C.

_ 216~ 6" ;a’go
35 777 63.3
;,f@ i%:;f
Unidad RNV 115-092 115-115 115-086
130 Max 130 Max
Pre- Recorrido 5.4 Max

370+ 06 396+ 04 330+ 04 29.4+-1.0
Posicion Operativa 35.5+-0.6 38.2+-0.4 31.5+-0.4 26.0+-1.0
Recorrido Diferencial
Sobre- Recorrido 4.0 Min 2 5 Min 3.0 Min 7.5 Min

_ Rodillo metalico 1 ]

Rodillo de -
= 48.3 -+
o 25 M 12X1 M 12X1 acero & ;_e_j'g_a_
210.5x30 ,_@
L ﬁ — [ = M .

Unidad 115-105 115-106 115-107 115-112
650 Max 650 Max 650 Max
Pre- Recorndo 1.5 Max 1.5 Max 1.5 Max 5.0 Max

185+-0.5 48.0 +-0.5 50.0 +- 0.5 37.0+-0.7
Posicion Operativa 18.0+-0.5 475+-0.5 49.5+-0.5 34.0+-0.7
Recorrido leerenmal

Sobre- Recorrido 0.7 Min 3.5 Min 5 5Min_ 5.0 Min
_ ] Rodillo Metalico
_ 35 o0 285 — ,.-27.6 T _e3g=d ,-\I
® e @
e - el
= ffor—— =
Unidad 115-108 115-109 115-114 115-113
130 Max 120 Max 150 Max
Pre- Recorndo 3.4 Max 3.2 Max 2.3 Max 5.4 Max

345+ 0.6 280+ 0.6 330+ 0.4 29.4+-10

Posicion Operativa 26.0+-1.0
Recorrido Diferencial

Sobre- Recorrido

Observaciones _

Unidad 115-152
650 Max

Pre- Recorrido 1.5 Max

38.0+-0.5
Posicion Operativa 37.5+-0.5
Recorrido Diferencial

Sobre- Recorrido mm 3.5 Min

Observaciones | |
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MICROINTERRUPTOR
SUBMINIATURA HARTMAINN

Serie 173 oo’ o

5 Amps a 125/250 Volts A.C. Resistivo, 3 Amps a 125 Volts D.C. Inductivo

Fuerza Accionadora: Es la fuerza que debe aplicarse sobre el actuador, para llevarlo de la posicion libre a la posicién operativa.

Pre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion libre y su posicidn operativa.

Posicion Libre: Es la posicion del actuador, cuando no se le aplica ninguna fuerza externa.

Posicion Operativa : Es la posicion del actuador, cuando se acciona el mecanismo interno.

Recorrido Diferencial : Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y la posicion del actuador, cuando el mecanismo
interno regresa a su posicion de reposo.

Sobre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y el final de su camino permitido.

200 -— 180 — gs.o 30.0 =
b ' '
& ——I_r"‘ﬂ_.‘._:_]
Unidad S !
Fastonde2.8x05 | | 173-001 173-002 173-010 173-016
Para soldar 173-004 173-017 173-015 173-030
_ 173-005 173-006 173-009 173-028

Fuerza Acmonadora 120 Max 45 Max 50 Max 35 Max

11 7 Max 17.2 Max 13 0 Max
Posicion Operativa 8.5 +- 0.3 9.0+-0.5 14.7+-0.5 9.0+-1.0
Sobre- Recorrido

6.5
35 ™ 5 a{
!
1.25
/O— NC2

1com —O O— Na4

Serie 149

15 Amps a 125/250 Volts A.C. — #30
Unidad 149-711 149-721 149-731 149-621
125 Max 100 Max 420 Max
P05|C|on Libre 11 5 Max 16.5 Max 16 0 Max 5 Max
10 7 + 1 3
Recorrido Diferencial mm 0 5 Max 0 9 Max 0 3 Max
Sobre- Recorrido
- TAL90 'h g e T 60
x @ y
Unidad 149-761 149-771 149-611 149-641
150 Max 420 Max 420 Max
POSICIOI’] Libre 23.5 Max 27.0 Max 23.0 Max 23.0 Max
182+-1.2 20.3+-1.3 21.0+-0.7 21.0+-0.7
Recorrido Diferencial mm 0.5 Max 0.7 Max 0.3 Max 0.3 Max

Sobre- Recorrido
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MICROINTERRUPTOR
SUBMINIATURA HARTMAINN

Serie 166 S

O— NA4
10 Amps a 125/250 Volts A.C. , 0.5 Amps a 125 Volts D.C.

Fuerza Accionadora: Es la fuerza que debe aplicarse sobre el actuador, para llevarlo de la posicion libre a la posicion operativa.

Pre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion libre y su posicién operativa.

Posicion Libre: Es la posicion del actuador, cuando no se le aplica ninguna fuerza externa.

Posicion Operativa : Es la posicién del actuador, cuando se acciona el mecanismo interno.

Recorrido Diferencial : Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y la posicion del actuador, cuando el mecanismo
interno regresa a su posicion de reposo.

Sobre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y el final de su camino permitido.

— 22.0 ——

N
\‘.l"_.

Unidad 166-1P15-1 166-1P28-1 166-1P53-1 166-1P66-1

Posmon L|bre 17.5 Max 19.3 Max 23.6 Max 23.0 Max
Recorrido Diferencial mm O 4 Max O 7 Max 1 4 Max 1 8 Max

Sobre- Recorrido

320 _graa

Unidad 166-1R28-1 166-1R66-1
Posmon L|bre 24.0 Max 24.8 Max 29.4 Max 30.7 Max
Recorrido Diferencial mm O 3 Max O 7 Max 1 4 Max 1 7 Max

Sobre- Recorrido

2.90

Unidad 166-1A-1 166-1528-1 166-1553-1 166-1566-1

Posmon L|bre 15.6 Max 22.0 Max 26.4 Max 28.0 Max
Recorrido Diferencial mm O 3 Max O 6 Max 1 3 Max 1 6 Max

Sobre- Recorrido
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MICROINTERRUPTOR
SUBMINIATURA HARTMAINN

Serie 512

Proteccion Nema 4

Interruptor Encapsulado proteccion segin NEMA 4
Accionamiento rapido de un polo doble tiro

15 Amps a 125-480 Volts de AC

0.5 Amps a 125 Volts D.C.

Accionamiento rapido de dos polos doble tiro
10 Amps a 125-250 Volts de AC

0.5 Amps a 125 Volts D.C.

Fuerza Accionadora: Es la fuerza que debe aplicarse sobre el actuador, para llevarlo de la posicion libre a la posicion operativa.

Pre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion libre y su posicién operativa.

Posicion Libre: Es la posicion del actuador, cuando no se le aplica ninguna fuerza externa.

Posicion Operativa : Es la posicion del actuador, cuando se acciona el mecanismo interno.

Recorrido Diferencial : Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y la posicion del actuador, cuando el mecanismo
interno regresa a su posicion de reposo.

Sobre Recorrido: Es el recorrido del actuador entre su posicion operativa y el final de su camino permitido.

Rodillo
deA ro
0 12.7 x4.0 ce
0 12.7x4.0
2780 - 7 EE; 405 0189x11.2
TT T.-T i Rodillo —=t L/ o
| Accionador | ds(ﬁ'!‘:o r _ de Acero 'ﬁ%ﬂ 7 jg &,
. (] 0
s de Acero 8 . '<:T
[N 7 |
1 ] l — =

Un polo idad 512-101 512-102 512-103 512-104
Dos polos Unida 512-201 512-202 512-203 512-204

Fuerza Accionadora 1200 Max 1200 Max 1200 Max 1400 Max
Pre-recorrido 3.0 Max 3.0 Max 7.0 Max

21.0+-1.0 31.0+-1.0

Recorrido Diferencial — mm 0.3 Max 0.3 Max 1.0 Max
Sobre-Recorrido 3.0 Min 3.0 Min
_ Rodlo ER 3 Accionador Rodillo de Radillo de plastico
. 405 deAcero o' B 360 :de plastico plastico £ 18.0x8.0
=t ~ : 2

36000

=

N L {43 . -

& I"_F-'n:_”. ot i ! Ajestable ﬁ Ajustable ] Y
Un polo 512-105 512-106 512-108 512109

Dos polos Unidad 512-205 512-206 512-208 512-209

1400 Max 1500 Max 800 Max 800 Max
Pre- recorndo 7.0 Max 7.0 Max 24+ Max 24+ Max
Ajustable
Recorrido Diferencial mm 1.0 Max 1.0 Max 3¢ Max 3* Max
Sobre-Recorrido 6.0 Min 100 Max 100+ Max

ﬂ 17.0x7.0 Rodillo de Plastico

Un polo . 512-110 ’ :

Dospolos IS 512-210 -

800 Max P my =
Pre-recorrido 24s Max Austabe

Ajustable
Recorrido Diferencial mm 3¢ Max = =
Sobre-Recorrido 100 Max %i %
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